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Résumé 
 

 

 

Les systèmes GNSS sont devenus indispensables dans de nombreux domaines numériques, 

notamment le transport, la logistique, les villes intelligentes et les systèmes autonomes. Toutefois, 

leur précision se dégrade fortement dans les environnements urbains et industriels en raison des 

obstacles, des réflexions multiples et de la mauvaise qualité des signaux. Cette thèse propose 

d’exploiter l’apprentissage automatique comme une couche intelligente d’amélioration du 

positionnement GNSS, sans nécessiter de nouvelle infrastructure matérielle. 

 

 

Deux contributions complémentaires sont développées. La première utilise les données de 

trajectoire et les dynamiques du mouvement pour corriger les positions GNSS à l’aide de modèles 

d’apprentissage profond combinant CNN et réseaux récurrents. La seconde exploite les mesures 

GNSS brutes afin d’attribuer à chaque satellite via un modèle d’apprentissage profond un poids 

adaptatif selon la qualité du signal et la configuration géométrique des satellites, puis intègre ces 

poids dans un algorithme de moindres carrés pondérés. 

 

 

Les résultats obtenus sur des données réelles montrent que ces approches permettent 

d’améliorer significativement la précision du positionnement. Ce travail démontre ainsi le 

potentiel des méthodes pilotées par les données pour concevoir des systèmes GNSS plus 

intelligents, adaptatifs et robustes. 
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