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Résumé

Le cancer du col de I'utérus représente un enjeu majeur de santé publique, ATTe
pays a ressources limitées, ou le dépistage précoce demeure crucial pour la préventi
charge efficace de la maladie. Cette thése s’inscrit dans la perspective de développer des systémes
automatisés d’aide a la décision médicale, capables d’améliorer la précision et I’efficacité du dépistage

cytologique.

Deux approches complémentaires ont été¢ développées et évaluées. La premiere utilise I’extraction
et la sélection de caractéristiques basées sur InceptionV3 combinée a des algorithmes d’apprentissage
automatique, offrant des performances élevées pour la classification des cellules cervicales. La seconde
approche reformule le probléme en une tache de détection d’objets, en adaptant le modele YOLOvV7 afin
d’assurer une localisation précise et une classification en temps réel des cellules d’intérét.

Les résultats expérimentaux démontrent la pertinence et la robustesse des systemes proposeés, avec
des performances compétitives par rapport aux méthodes existantes. L’analyse des résultats a également
permis de mettre en évidence I’impact potentiel sur le flux de travail clinique, la réduction de la charge
d’analyse pour les professionnels de santé et la possibilité d’une intégration dans des environnements
médicaux réels. Cette these contribue ainsi au développement de solutions intelligentes pour le dépistage
automatis€¢ du cancer du col de I'utérus et ouvre des perspectives pour I'optimisation des modeles,
I’extension a d’autres bases de données et pathologies, et I’intégration dans des programmes de santé
publique a I’échelle mondiale.
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d’images médicales, Systemes d’aide a la décision.




